


 

「◆早稲渋高 2数学Ⅱ◆ 

 

一般角 ○教P110-112 
 

 法ࡇࢆ

 角ỉ大ẨẰを表ẴỉỆ，ẮủまỂỊ直角ỉ
1

90
を単位ểẴỦḛࡇḜを用いềẨẺẇ 

 

 ẮủỆ対Ẳề，1ếỉ円Ệấいề，半径ể同ẳ長ẰỉࢆỆ対ẴỦ中心角を取ụ， 

Ắủを単位ểẴỦ角ỉ表Ẳ方ầあỦẇ 

 

 1ếỉ円Ệấいề，ࢆỉ長ẰỊ中心角Ệ比例ẴỦỉỂ 

 : 2 :360°r r   

ợẾề  
180°


  

 

 Ắỉ Ị円ỉ半径Ệ関係Ẳễい一定ỉ角ỂあỦẇ 

Ắỉ角を１ラジアンまẺỊ  法ểいうẇࡇࢆểいい，Ắủを単位ểẴỦ角ỉ表Ẳ方をࡇࢆ1

 

 

 

１ラジアン
180°


 ， 180°  ラジアン 

 

 

 

 ỉ対応ࡇࢆểࡇ
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三角関数 

＃01 



 

 

ɤ角関数 ○教P113-115 
 

標平面ɥỂ，原点ࡈ  O を中心ểẴỦ半径 r ỉ円をẦくẇx 軸ỉ正ỉ部

分を始線ểẲề，角θỉ動径ể円 O ểỉ交点 P ỉࡈ標を ( , )x y ểẴỦể，

比
y

r
，

x

r
，

y

x
ỉ値Ị円 O ỉ半径 r ỉ大ẨẰỆ関係ễく角θẻけỆợẾề

定まỦẇ 

 

ẲẺầẾề，ẮủỤを次ỉợうỆ表Ẵẇ 

 

sin
y

r
  ， cos

x

r
  ， tan

y

x
   

 

 

 

 

sin ，cos ， tanỉ値ỉ正負Ị， ầỄỉ象限ỉ角ỂあỦẦỆợẾề定まỦẇ 

 

sinỉ正負      cosỉ正負      tanỉ正負 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ɤ角関数ể単位円 

 原点を中心ểẴỦ半径 1ỉ円を単位円ểいうẇ 

 右׋ỉợうỆ，単位円ể角θỉ動径ểỉ交点を  ,P x y ểẴỦể， 

ɤ角関数ỉ定義Ể 1r  ểẲề 

cos x  ， sin y   

ầ成ụ立ếẇẴễわẼ Pỉࡈ標Ị 

 cos ,sinP    

 

 

 点 PỊ単位円ỉ周ɥỆあỦẦỤ， sin ,cos  ỉ取ụ得Ủ値ỉ範׊Ị次ỉợうỆễỦẇ 

1 sin 1   ， 1 cos 1    

 

  



 

 

ɤ角関数ỉ性質 ○教P116-119 
 

 右ỉ׋Ể，角θỉ動径ể単位円ỉ交点を  ,P x y ểẴỦể 

cosx  ， siny   

ẮẮỂ， 2 2
1x y  ỂあỦẦỤ 

 
2 2

sin cos 1    

まẺ tanỉ定義Ệợụ 

 tan
y

x
 

sin

cos




  

 

ợẾề，次ỉ公式ầ成ụ立ếẇ 

 

 
2 2

sin cos 1   ，  
sin

tan
cos




 ，      
2

1 tan   
2

1

cos 
  

 

 

Ⅸ1Ⅹ 

(1)  ↝角度を弧度法↖表しなさい。 

 ձ90°    ղ45°     ճ12°     մ 80°㸫  

 

(2)   ⅻ次↝値↝↗ⅼ，sin ,cos tan  㸪 ↝値を求めよ。 

ձ
1

3
     ղ

7

6
     ճ          մ

5

3
  

  



 

Ⅸ2Ⅹ 

(1)  ⅻ第 1象限↝角↖，
3

cos
2

  ↝↗ⅼ， ,sin , tan ,   ↝値を求めよ。 

(2)  ⅻ第 3象限↝角↖，
5

cos
13

   ↝↗ⅼ，sin , tan  ↝値を求めよ。 

(3) 2    ↖，
3

cos
5

  ↝↗ⅼ， ↞第何象限ⅺを求め，ま↎sin , tan  ↝値を求めよ。 

(4) 2    ↖， tan 2   ↝↗ⅼ，sin , tan  ↝値を求めよ。 

 

 

  



 

 

Ⅸ3Ⅹ
2

sin cos
3

   ↝↗ⅼ，次↝値を求めよ。↎↏し， 0
2

    ↗する。 

(1) sinµcosµ 

(2) sin3µOcos3µ 

(3) sinµPcosµ 

(4) tanµ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ⅸ4Ⅹ
1

sin cos
2

   ↝↗ⅼ，次↝値を求めよ。↎↏し， 2    ↗する。 

(1) sinµcosµ 

 

(2) sin3µOcos3µ 
 

(3)  sin cos   

 

(4) tanµ 

 

  



 

 

ɤ角関数ỉ性質 

 

2n  ỉɤ角関数 

 
 
 

sin 2 sin

cos 2 cos

tan 2 tan

n

n

n

  

  

  

 

 

 

 

 

 

 

 ỉɤ角関数 

 
 
 

sin sin

cos cos

tan tan

 

 

 

  

 

  

　  

 

 

 

2

  ỉɤ角関数 

sin cos
2

cos sin
2

1
tan

2 tan

 

 

 

   
 
    
 
    
 

 

 

  ỉɤ角関数 

 
 
 

sin sin

cos cos

tan tan

  

  

  

  

  

 

 

 

Ⅸ5Ⅹ次↝三角関数を鋭角↝三角関数↖表し，そ↝値を求めよ。 

(1)
13

sin
6
    (2) 

3
cos

4
  

 
     (3) 

16
tan

3
  

 
 

   

 

 

 

 

 

Ⅸ6Ⅹsin
¼
18

xa↗ⅹく↗ⅼ，次↝値をa↖表せ。 

(1) sin
17

18
¼   (2) sin

5

9
¼    (3) tan P

19

18
¼Ã Ä 

 

  



 

 

ɤ角関数ỉグラフ ○教P120-125 
 

角θỉ動径ể単位円ỉ交点を P ểẴỦể，Pỉ yࡈ標ầsin ，xࡈ標ầcos ểễỦẇ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

sin
2

y
   

 
 cos  ợụ 

cosy  ỉグラフỊ siny  ỉグラフを軸方向Ệ
2


 ẻけ平行移動ẲẺờỉỂあỦẇ 

cosy  や siny  ỉグラフỉ形ỉ曲線を正ࢅ曲線ểいうẇ 

 

 

tany  ỉグラフ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

0
2

  ỉ範׊Ể考えỦể，θầ 0 ẦỤ増加ẴỦỆếủề， tanỉ値ờ増加ẴỦẇそẲềẆθầ
2


Ệ

近ỀけịẆ tanỉ値Ị限ụễく大ẨくễụẆグラフỊ直線
2

  Ệ限ụễく近Ềいềいくẇ 

Ắỉợうễ直線を，グラフỉ漸近線ểいうẇ 

  



 

 

周期関数 

 関数 cosy  ， siny  ỉグラフỊ，ểờỆ2 ắểỆ同ẳ形ầ繰ụ返ẰủỦẇẮỉẮểỊ，次ỉ公式Ầ
Ụờ分ẦỦẇ 

  sin 2 sin    ，  cos 2 cos     

 まẺ tany  ỉグラフỊ， ắểỆ同ẳ形ầ繰ụ返ẰủỦẇẮỉẮểỊ，公式  tan tan    ẦỤờ

分ẦỦẇ 

 一般Ệ，関数  y f x Ệếいề，0Ểễい定数 pầあẾề，等式 

    f x p f x   

ầẴべềỉ x Ệ対Ẳề成ụ立ếểẨ，  f x を，p を周期ểẴỦ周期関数ểいうẇ 

 

ɤ角関数Ị周期関数ỂあụẆsin ，cos ỉ周期Ị2 ， tanỉ周期Ị ỂあỦẇ 

 

 

 

偶関数ể奇関数 

 一般Ệ，関数 ( )f x Ệấいề 

 ( ) ( )f x f x  ầ成ụ立ếểẨ， ( )f x を偶関数 

( ) ( )f x f x   ầ成ụ立ếểẨ， ( )f x を奇関数 ểいうẇ 

 偶関数ỉグラフỊ y軸Ệ対Ẳề対称Ểあụ，奇関数ỉグラフỊ原点Ệ関Ẳề対称ỂあỦẇ 

 

 cos cos   ，  sin sin    ễỉỂ， cosy  Ị偶関数， siny  Ị奇関数ỂあỦẇ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

グラフỉ平行移動 

 一般Ệ，関数  y f x ỉグラフを x軸方向Ệ p ， y軸方向Ệ qẻけ平行移動ẲẺ関数ỉグラフỊ，

xを x p ， y を y q Ể置Ẩ換えẺ関数ỉグラフỆễỦẇợẾề 

  y q f x p     ẴễわẼ   y f x p q    

 

 

  



 

いỨいỨễɤ角関数ỉグラフ 

Ϩ 2siny  ỉグラフをẦけẇまẺそỉ時ỉ周期を求Ờợẇ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ϩ sin
6

y
   

 
ỉグラフをẦけẇまẺそỉ時ỉ周期を求Ờợẇ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ϫ sin 2y  ỉグラフをẦけẇまẺそỉ時ỉ周期を求Ờợẇ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

一般Ệ， aを正ỉ整数ểẲề，   sinf a  ểấくể 

 
2 2

sinf a
a a

          
   

  sin 2a    sin a   f   

ầ成ụ立ếỉỂ， sin aỉ周期Ị 2

a


ỂあỦẇ 

同様Ệ，cosaỉ周期Ị 2

a


， tan a ỉ周期Ị

a


ỂあỦẇ 

 

  0 
12


 

6


 

4


 

3


 

2


 

sin  0      

sin 2  0      



 

 

Ⅸ5Ⅹ次↝関数↝周期を求め，そ↝グラフをⅺけ。 

(1) yxP2cos3µ 

(2) yxsin 2µP
¼
3

Ã ÄO1 

 

 

 

 

 

  



 

 

ɤ角関数ỉ応用 ○教P126-130 
 

 。0Tµt2¼のとき㸪次の方程式・不等式を解けࠚ6࠙

(1) 2cosµxP 3  

(2) 2 sinµO1T0 

(3) tanµO 3U0 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 。0Tµt2¼のとき㸪次の方程式を解けࠚ7࠙

(1) 2cos2µP7sinµP5x0 

(2) 2sin2µOcosµP1x0 

 

 

 

  



 

 

 。0Tµt2¼のとき㸪次の不等式を解けࠚ8࠙

(1) 2sin2µO3cosµt0 

(2) sinµ 2 cosµP1£ ¤t0 

 

 

 

  



 

 

 。0Tµt2¼のとき㸪次の方程式・不等式を解けࠚ9࠙

(1) sin 2µO
¼
3

Ã Äx 1

2
 

(2) cos 2µP
¼
6

Ã Äu 3

2
 

 

 

 

 

 



 




